RAINBOW KONTROL UNITESI

LYNX 07
TEKNIK OZELLIKLER
Calisma voltaji ve frekans 230 V~ 50 Hz / 115 V~ 60 Hz
Cekilen gli¢ 5w
Max. itmede gekilen giic 280 W
Aksesuarlar max. ylik 500 mA
Calisma ortam sicakligi -20°C +55°C

Koruyucu sigortalar

2 sigorta, degistirilebilir + 4 sigorta, kendini sifilamali

Calisma mantiklari

Otomatik (A) / Adim adim otomatik (AP) / Manuel (E) / Adim adim manuel (EP)

Acilis/Kapanis max.
Calisma zamani

60 saniye

Otomatik konumda
bekleme stiresi

5 saniye - 4 dakika arasi 7 kademe ayarlanabilir

Encoder hassasiyet

Ayarlanabilir dért diizey

Terminal girigleri

Enerji (230/115 V~) / FCA ve FCC limit switchler/ Fotoseller / Stop / Ag-Kapat / A¢
/ Kapat / Batarya

Hizli konnektér

3-pin konnekt6r encoder igin / 3-pin konnektér alici modiilii igin

Terminal ¢ikislari

Motor 24V / Flagér lamba 24V max. 15W / Gésterge 1s1gi 24V max. 5W / Kol 1sik
24V 15W / Aksesuarlar igin gli¢ / Batarya sarj

Kart boyutlari 168 mm x 146 mm
KART DUZENI
ACIKLAMA ACIKLAMA

CN1 220VEnerji giris terminali oP QLI:ICC;anod[]I AGMA igin program giris
CN2 Motor ve limit switch terminali o/C gil;icgl S:J?g:LAQ /'KAPAT igin program
CN3 Aydinlatma gikiglari terminali FCA FCA girig sinyal LED

cNa Aksesuar girigleri ve 24V ¢ikis terminali FCC FCC giris sinyal LED
CN5 Batarya Terminali FSW FOTOSEL girig sinyal LED

JP1 Kullaniimaz STOP STOP giris sinyal LED

JP2 Alici mod(ilii konnektorti OP/CL  |AC/KAPAT giris sinyal LED

JP3 Encoder konnektorii OPEN AGC giris sinyal LED

F1 230/115V~ devre sigortasi CLOSE |KAPAT girig sinyal LED

F5 Motor gui¢ devresi sigortasi DL6 Alici modilit AG/KAPAT giris sinyal LED

P1 Parametre secim butonu DL7 Alici moddili AC giris sinyal LED

P2 Parametre ayar butonu LCD Display

RESET |Reset butonu
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CN1TERMINALI

1) (F) 220V Faz

2) (N) 220V Nétr

Bu baglanti kontrol iinitesinin dogru ¢alismasi icin kesinlikle gereklidir.

Topraklama

CN2 TERMINALI

Terminal “4 & 5”. 24 V motor ¢ikisl. Baglanti sirasi asagidaki tabloda gosterilmistir

4) (OP) Motor

5) (CL) Motor

BARIYER KOLU KAPANIS YONU

MOTOR KABLO RENGI

TERMINAL 4 (OP)

TERMINAL 5 (CL)

Bariyere énden bakis SAGA

MAVI

KAHVERENGI

Bariyere énden bakig SOLA

KAHVERENGI

MAVI

Terminal “6 & 7 & 8”. Limit Switch girisleri. Baglanti sirasi asagdidaki tabloda gdsterilmistir

Terminal “6“ (FCA) Bu terminal, NC kontak agilis limit switch girisi.

Durum bilgisi takibi LED FCA

Terminal “7” (COM) Bu terminal,limit switch ortak (COM) girisi.

Terminal “8“ (FCC) Bu terminal, NC kontak kapanis limit switch girisi.

Durum bilgisi takibi LED FCC

BARIYER KOLU KAPANIS YONU

L.SWITCH KABLO RENGI

TERMINAL 6 (FCA)

TERMINAL 7 (COM)

TERMINAL 8 (FCC)

Bariyere énden bakis SAGA

KAHVERENGI

MAVI

SIYAH

Bariyere énden bakig SOLA

SIYAH

MAVI

KAHVERENGI

Kontrol iinitesinin ve sistemin dogru ¢alismasi ve zarar gérmemesi i¢in; Limit switch ayar ve

baglantllarlna dikkat edilmelidir.
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JP3 KONNEKTORU

Terminal "9&10&11" Encoder jaki girisi

CN3 TERMINALI

12) (LAMP) Gévde isik veya flagdr lamba "+" ¢ikis (24Vdc max.15W)

13) (SPIA) Sistem test / kontrol lambasi "+" ¢ikis (24Vdc max.5W)

14) (ASTA) Kol aydinlatma "+" ¢ikis (24Vdc max. 20W)

15) (COM) Lamba ve aydinlatmalar igin "™-" ortak ¢ikis

CN4 TERMINALI

16) (SIN) Senkronizasyon

Terminaller "16 ve 22". Bu terminaller karsilikli senkronize bariyer uygulamalarinda iki bariyerin hareketini
senkronize etmek igin kullanilir.

Terminaller ikinci bariyer ilgili terminallerine bagli olmalidir.

Bu terminallerinin yani sira, tiim darbe jeneratérleri ve giivenlik cihazlari paralel bagli olmasi gerekir.
Komple kablo diyagrami ilgili sekilde gésterilmektedir.

Paralel olarak, terminal 23 fototest baglanmaya gerek yoktur

Her iki kontrol (initesinin isletme mantidi ve duraklama sliresi, dahil fonksiyon parametreleri, ayni ayarlanmalidir
Programlama prosedlird, her iki kontrol lnitesi lizerinde gergeklestiriimelidir.

Karsilikl senkronize uygulamalar icin paralel badlanan bir harici alici kullanmaniz tavsiye edilir.

17) (FSW) Fotosel NC

Terminaller "17 ve 22". NC kontak. Bu terminallere, herhangi bir engel algilama cihazi (fotoseller) baglanir.
Kontak agilarak, otomatik bir sistem hareketini kumanda eder.

Bu girigin durumu FSW LED'i tarafindan bildirilir.

Herhangi bir glivenlik aygiti bagli degil ise, 17&22 atlama olmali, LED FSW yanik olmalidir.
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18) (STOP) Acil stop butonu NC
Terminaller "18 ve 22". NC kontak. Bu terminale herhangi acil stop butonu (NC KONTAK) baglanabilir.

Bu durumda sistem devre digi kalir. STOP darbe sonrasinda, sistemin normal ¢alismasini sdrdiirmek igin bir
OPEN darbe géndermeniz gerekir.

Bu girigin durumu STOP LED'i tarafindan bildirilir.

Bariyer 6n kapak emniyet tertibati bu terminallere baghdir.

19) (OP/CL) A¢ / Kapat Kontak NO

Terminaller "19 & 22". NO kontak. Bu terminallere herhangi bir darbe (reteci (buton, kumanda alicisi)
bagdlanabilir.

Acilma, kapanma veya otomatik sistem kapatma komutlari. Bu girisin davranig parametresi "d" tarafindan
kontrol edilir.

Bu girigin durumu OP / CL LED'i tarafindan bildirilir.

Bu girigse ¢ok sayida darbe lreteci baglanacaksa paralel olarak baglanmis olmasi gerekir.

20) (OPEN) A¢ Kontak NO

Terminaller "20 ve 22". NO kontak. Bu terminallere herhangi bir darbe (reteci (buton, kumanda alicisi)
baglanabilir.

Sisteme sadece Ag¢ma komutu génderir.

Bu girigin durumu OPEN LED'i tarafindan bildirilir.

Bu girise ¢ok sayida darbe (ireteci baglanacaksa paralel olarak baglanmis olmasi gerekir.

21) (CLOSE) Kapat Kontak NO

Terminaller "21 ve 22". NO kontak. Bu terminallere herhangi bir darbe (reteci (buton, kumanda alicisi)
baglanabilir.

Sisteme sadece Kapat komutu génderir.

Bu girigin durumu CLOSE LED'i tarafindan bildirilir.

Bu girise ¢ok sayida darbe (ireteci baglanacaksa paralel olarak baglanmis olmasi gerekir.

22) (COM) (-) -24V ve COM

Aksesuarlar igin -24V ve COM terminali

23) (TEST) Tx Fotosel -

Terminal "23". , Bu terminale, sadece Tx fotosel negatif kutbu baglanir.

Sistem her agma hareketi 6ncesi fotoselin dogru ¢calismasini kontrol eder. (FOTOTEST fonksiyonu)

Bu fonksiyon parametre "S" ayarlanarak devre disi birakilabilir.
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24) (+24V)

Aksesuarlar igin +24V terminali

Terminaller "22 ve 24". Cikis 24 V max. 500 mA. 24 V dis aksesuarlar igin bu ¢ikigini kullanin.

CN5 TERMINALI
25) (- BAT) Batarya (-24V)

26) (+ BAT) Batarya (+24V)

Bataryalar baglanirken + ve - kutuplara dikkat edilmelidir.

Terminal "25 & 26". Bu terminallere Batarya 24V baglanir.(Opsiyonel)

Normal ¢alisma sirasinda, kontrol (initesi bataryayi sarjda tutar.

Enerji kesildiginde batarya devreye girer.

Programda ilgili parametre ile enerji kesilince sistemin batarya ile davranisini segmek mimkiinddir.

Sistemin batarya ile ¢galisma performans ve sayisi;

Sarj zamaninda, aksesuar tiriine ve sayisina, elektrik glic kaynaginin kesilmesinden itibaren gegcen zaman,

bariyer kol aksesuarlari,kol boyu ve sisteme takilan aksesuarlara bagli olarak degiskenlik gésterebilir.

KONTROL LEDLERI

LED

YANIK

SONUK

FCA - Acilis Limit Switch FCA

Acilis limit switch bosta

Acilig limit switch basili

FCC - Kapanis Limit Switch FCC

Kapanig limit switch bosta

Kapanis limit switch basil

FSW - Fotosel Fotosel bos (fotosel gériiyor) Fotosel dolu (fotosel gérmtiyor)
STOP - Stop Stop komutu devre disi Stop komutu devrede

OP/CL - Open/Close (A¢/Kapat) Ac¢/Kapat komutu aktif Ac¢/Kapat komutu pasif

OPEN - Open (Ag) Ac¢ komutu aktif Ac¢ komutu pasif

CLOSE - Close (Kapat)

Kapat komutu aktif

Kapat komutu pasif

DL6 - Open/Close (A¢/Kapat Alici mod(ilii igin) Ac¢/Kapat komutu (alici mod(ilii) aktif

Ac¢/Kapat komutu (alici modiili) pasif

DL7 - Open (A¢ Alici modiilii igin)

Ac¢ komutu (alici mod(ilii) aktif

Ac¢ komutu (alici modiilii) pasif
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EKRAN

Kontrol linitesi lizerinde, sistemin ¢alisma parametrelerini gériintiileyen ve programlama yapmayi saglayan

bir ekran bulunur.

Ayrica, normal ¢alisma sirasinda otomatik sistemin durumunu gésterir.

Asadidaki tabloda normal ¢alisma sirasinda ekran durumu gdsterilmektedir.

EKRAN DURUMU

SISTEM DURUMU

Bariyer sistemi kapali

OP Bariyer sistemi agiliyor veya agik

tc Kapatmak igin stire sayiyor.(Sadece otomatik kapatmali konumda)
CL Bariyer sistemi kapaniyor

AS Servis istedi (gésterilme islevi etkin ise)

pr Kontrol linitesi programlamada yol 6grenme asamasinda

CALISMA PARAMETRELERI AYARLARI

Programlamada parametreler display (izerinde bir harf ve bir sayi olarak gésterilir. Harf ilgili parametreyi, sayi

ise o parametrenin degerini gosterir.

isletim parametrelerine ulasmak ve programlamak icin asagidaki yol izlenir.

1) Sistem ve kontrol iinitesindeki tiim baglanti e ledlerinin durumu ve dogrulugu kontrol edilir.

2) Programa girmek igin ekran dederinin "-- --" oldugu kontrol edilir.

3) P1 butonuna basin ve ekranda ilk parametre gériinene kadar basili tutun.

4) Parametre dederini degistirmek igin P2 butonunu kullanin.

5) Bir sonraki parametreye gecis icin P1 butonuna basin.

6) Biitlin parametre degerlerini bu sekilde uygun seceneklere ayarlayin.

Son parametreden sonra program ayar modundan ¢ikilir, ekranda "-- --" ibaresi gértinttilenir ve girilen degerler

kaydedilir.,

NOT: Programlama sirasinda 60 sn. herhangi bir islem yapilmaz ise sistem program ayar modundan ¢ikar.
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Asagdidaki tabloda tiim ayarlanabilir galisma parametreleri ve atama degerleri 6zetlenmistir.

Display

Parametre| D

[17]
Q«

er

Tanim

Aciklama

Yiiksek encoder hassasiyeti, minimum motor giicii

Orta yliksek encoder hassasiyeti,orta diisiik motor gtici

Orta dligiik encoder hassasiyeti,orta yiiksek motor gtici

Diigiik encoder hassasiyeti,yliksek motor glicli

Motor giicii ve encoder hassasiyeti ayari.

Birbiri ile ters orantihidir.

Kol boyu dikkate alinarak ayarlanir.

Otomatik kapanma devre disi

Otomatik kapanis 5 sn. bekleme stireli

Otomatik kapanis 10 sn. bekleme stireli

Otomatik kapanis 20 sn. bekleme stireli

Otomatik kapanis 40 sn. bekleme stireli

Otomatik kapanis 60 sn. bekleme stireli

Otomatik kapanis 120 sn. bekleme stireli

Otomatik kapanis 240 sn. bekleme stireli

Otfomatik kapanis.

Bu parametre ile bariyerin otomatik
(tercih edilen siire sonunda) kapanisi

etkinlestirilir veya devre digi birakilabilir.

Komut gelince hareket sekli.

Ac¢/Kapat/A¢/Kapat/ ........
d Open/Close girisinden komut gelmesi durumunda
Ac¢/Dur/Kapat/Dur/Ag/ ....... sirali komutlardaki hareket seklini belirler, E
parametresi ile baglantili ¢alisir.
Acilirken komut almama ézellidi.
Devre digi
E Bu parametre aktif edilirse sistem agiima sirasinda
Aktif Open veya Open/Close  girisinden  komut

almaz,kapanirken ise d parametresine bakar.

Kol aydinlatmasi sistem acik veya kapali konumda
iken yanik, hareket halinde flash yapar

Kol aydinlatmasi sistem acik veya kapali konumda
iken sénlik, hareket halinde flash yapar

Kol aydinlatmasi yanis sekili.

Eger kolda karttan beslenemeye uygun bir
aydinlatma kullanilirsa

Kisa yavaslama

Orta kisa yavaslama

Orta uzun yavaslama

Uzun yavaglama

Yavaslama uzunlugu secimi.

Secilen deger oraninda yavaslamanin
acilma ve kapanma esnasindaki uzunlugu
belirlenir. Eger kol boyu uzun ise yliksek
deger segilmesi dnerilir.

Diigiik yavaslama hizi

R OO FPIPIO(FP | O|FR,|O(NO|O|RAAWINIPIO|RWIN|F

Yiiksek yavaslama hizi

Yavaslama hizi secimi.

Sistem yavaslamaya gectikten sonraki hizinin segimi
yapilir. Eder kol boyu uzun ise disik segilmesi
onerilir.

Sayfa 7




Display

Tanim Aciklama
Parametre| Deger
Enerji gelince sistem 2 sn. iginde
Batarya ) -
O Kiti vok otomatik olarak kapanir ve kendini
iti yol normal ¢alismaya hazirlar.
1 Batarya Enerji gelince sistem konumunu korur
kiti yok ve galismak igin komut bekler.
Enerji kesilince sistem batarya ile ¢alismaya - . . " .
Tl Batarva devam eder, bu esnada belli araliklarla flagér Enerji keS”meSI veya kes'"? i gelmesi
O . y isiklar sinyal verir. Batarya zayiflayinca |dUrumunda sistem davranigi segimi.
kiti var sistem enerji gelene kadar kolu agik
konumda birakir.
Enerji kesilince sistem batarya ile kolu acar
Batarva ve acik birakir. Enerji gelince otomatik
1 . Y kapanis secilmisse kapanir ve galismaya
kiti var devam eder, otomatik kapanma segili degilse
komut bekler.
Fotosel ile derhal kapanis.
Devre digl
. Bu segenek aktif segilirse (sadece otomatik kapatmali
Aktif konumlarda) sistem agik bekleme siresi sayar iken
fotoselden gegis olursa kol derhal kapanir.
Otomatik  kapatma siresi| Komut ile derhal kapanis veya slireyi
Derhal kapatma sayarken  komut  gelirse |y eniden sayma segenegi. Open/Close

derhal kapanir.

Otomatik kapatma  siresi
sayarken komut gelirse siireyi
bastan sayar.

Siire fonksiyonu

Hgirisinden komut gelmesi sarti ile

Fototest fonksiyonu devre digi

Fototest fonksiyonu aktif

Fototest fonksiyonu.

Bu fonksiyon aktif ise, kontrol (nitesi her agcma
hareketi éncesi bagl giivenlik cihazlarinin (fotosel vs.)
dogru galistigini kontrol eder.

Glvenlik  cihazlar sistem sadece

kapanirken devrede.

(fotoseller),

Glivenlik cihazlar (fotoseller), sistem agilirken ve
kapanirken devrede.

Emniyet cihazlan (fotoseller).

Bu fonksiyon bagl giivenlik cihazlari aktivasyon
tipini segmek igin kullanilir

Servis talebi devre disi

Servis talebi 20.000 g¢alisma sonra

Servis talebi 40.000 ¢alisma sonra

Servis talebi 60.000 ¢alisma sonra

Servis talebi 80.000 g¢alisma sonra

Servis talebi 100.000 galisma sonra

Servis talebi 120.000 galisma sonra

Servis talebi 140.000 galisma sonra

Servis talebi 160.000 galisma sonra

oI |~ WOWINFPFIO|IP | O|FRP|O|FL|O|FL,|O

Servis talebi 180.000 galisma sonra

Servis talebi kurulumu.

Bu fonksiyon segilen belli bir ¢alisma
sayisindan  sonra  bir  bakim  istegi
etkinlestirmek igin  kullanilabilir. ~ Sistem
kurulan ¢alisma sayisina ulagtiginda;
sistem c¢alismay: dururur, display ekranda
AS degeri goriiliir ve flagér i1giklari yaklasik

bes saniye araliklarla yanip séner.

00

Sistem tarafindan gergeklestirilen ¢alisma
sayisini goésterir.

Calisma sayisi sayaci.

Sistem tarafindan gercgeklestirilen bin devir
sayisi, gérintilenir.

Ornegin, ekranda bu deger "01" gésterilir ise sistem
10.000 c¢alisma, ekranda, bu deger "12" gésterilir ise
sistem 120,000 galisma yapmistir.

Sayfa 8



PROGRAMLAMA

Sistemin dlizgiin ¢alisabilmesi icin, kontrol (initesinin bellek deposuna isletim dénglisti igin bir programlama
yordami gergeklestirmek gerekir.

Programlama islemine baslamadan once yapilmasi ve kontrol edilmesi gerekli islemler:

1. Tim bagdlantilarin tamamlanmig ve cihazlarin (fotosel, alici vs.) ¢alistigindan emin olunuz.
2. Sistemin yayinin kol boyu igin uygun ve dogru sekilde ayarlandigindan emin olunuz.

3. Sistemin limit switch ayarini (gerekirse ledlerden yararlanarak) mutlaka dogru sekilde yapiniz.

4. Calisma parametre ayarlarini yapiniz.

Programin Yapilisi:

1. Bariyer kolunu manuel olarak yarim agik konuma getirin ve red(iktéri kilitleyin.

2. Programa giris igin ekranda ' == 'ibaresi gbriilmelidir.

3. P1 butonuna basili tutarak ilk galisma parametresine giriniz. Flasérler sabit yanar.

4. Bu durumda OP/CL (19) ve COM (22) nolu girislerden start veriniz. Ekranda ' Pr 'ibaresi gériillir.

5. Sistem kapanig ybniinde harekete geger.

(Eger sistem agilis ybniinde hareket ederse motor kablo yénii yanlistir, RESET butonuna basarak durdurulur,
motor ve limit switch kablolari diizeltilip 1. maddeden tekrar baslanir.)

6. Sistem kapatma limit switch (FCC) durma noktasinda durur ve 2 sn. sonra agilma hareketine baglar.

7. Sistem agiima limit switch (FCA) durma noktasinda durur.

8. Bu durumda OP/CL (19) ve COM (22) nolu girislerden tekrar start verilir. Ekrandaki ' Pr 'ibaresi' CL '
olur. Sistem kapanisa geger.

9. Sistem kapaninca programlama tamamlanmig olur.

Sayfa 9



